Variansstabiliserande transformasjonar.

Eit alternativ til generaliserte lineeere modellar er & bruke varians-stabiliserande
transformasjonar pa responsvariabelen. Tanken er at ved & gjere variansen nar konstant vil
ein normalt vere nerare 4 ha normalfordelte variable.

La Y =g(X). Daharvi Y = g(u)+ g'(X)|X:H (X-p)+R

og Var(Y)= (g'(X)'XZH)2 Var(X).
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For at Var(Y) ~ k ma vi ha at (g'(X]X:u)2 ~

Nokre situasjonar .

VAR(X) cu=g in eigna transformasjon ber vere g(X) =X
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VAR(X)oc p* = g'(1) ~ — . Ein eigna transformasjon ber vere g(X)= in(X).
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VAR(X) o pt = g’(u) ~ Ein eigna transformasjon ber vere g(X) =1/X.
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Med konvensjonen at X" = Zn(X) for A =0 ser ein alle transformasjonane ovanfor er pa

forma X". Malet blir altsa & finne ein A slik at variansen til X" blir konstant.

Sidan ein ofte ynskjer & bruke transformasjonar som ikkje gjer fortolkninga altfor komplisert
er ein ofte brukt praksis & nytte den av dei 3 transformasjonane ovanfor der variansen til
residuala ser ut til & vere mest mogeleg konstant.
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Eks.I X, ~Pois(iy,) . Daer P(X, =x) ==~ E(X,)= VAR(X,)=p,
X

For store nok p, ber ein eigna transformasjon vere g(Xi ) =X, .
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Eks.2 X, ~exp(u,) Daer fy (x)=—-c ™, x>0 . B(X,)! = VAR(X, )= .
‘ i
Ein mogeleg transformasjon er difor g(X,)=in(X,).



